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Strictly Confidential 

(For Internal and Restricted use only) 
Senior School Certificate Examination, 2025 

SUBJECT NAME PHYSICS [PAPER CODE 55(B/S)] 
General Instructions: - 
 
1  You are aware that evaluation is the most important process in the actual and correct 

assessment of the candidates. A small mistake in evaluation may lead to serious problems 
which may affect the future of the candidates, education system and teaching profession. 
To avoid mistakes, it is requested that before starting evaluation, you must read and 
understand the spot evaluation guidelines carefully. 

2  “Evaluation policy is a confidential policy as it is related to the confidentiality of the 
examinations conducted, Evaluation done and several other aspects. Its’ leakage to 
public in any manner could lead to derailment of the examination system and affect 
the life and future of millions of candidates. Sharing this policy/document to anyone, 
publishing in any magazine and printing in News Paper/Website etc may invite action 
under various rules of the Board and IPC.” 

3  Evaluation is to be done as per instructions provided in the Marking Scheme. It should not 
be done according to one’s own interpretation or any other consideration. Marking Scheme 
should be strictly adhered to and religiously followed. However, while evaluating, 
answers which are based on latest information or knowledge and/or are innovative, 
they may be assessed for their correctness otherwise and due marks be awarded to 
them. In class-X, while evaluating two competency-based questions, please try to 
understand given answer and even if reply is not from marking scheme but correct 
competency is enumerated by the candidate, due marks should be awarded.  

4  The Marking scheme carries only suggested value points for the answers 
These are in the nature of Guidelines only and do not constitute the complete answer. The 
students can have their own expression and if the expression is correct, the due marks 
should be awarded accordingly. 

5  The Head-Examiner must go through the first five answer books evaluated by each 
evaluator on the first day, to ensure that evaluation has been carried out as per the 
instructions given in the Marking Scheme. If there is any variation, the same should be zero 
after delibration and discussion. The remaining answer books meant for evaluation shall be 
given only after ensuring that there is no significant variation in the marking of individual 
evaluators. 

6  Evaluators will mark( √ ) wherever answer is correct. For wrong answer CROSS ‘X” be 
marked. Evaluators will not put right (✓)while evaluating which gives an impression that 
answer is correct and no marks are awarded. This is most common mistake which 
evaluators are committing. 

7  If a question has parts, please award marks on the right-hand side for each part. Marks 
awarded for different parts of the question should then be totaled up and written in the left-
hand margin and encircled. This may be followed strictly. 



8  If a question does not have any parts, marks must be awarded in the left-hand margin and 
encircled. This may also be followed strictly. 

9  If a student has attempted an extra question, answer of the question deserving more marks 
should be retained and the other answer scored out with a note “Extra Question”. 

10  No marks to be deducted for the cumulative effect of an error. It should be penalized only 
once. 

11  A full scale of marks 0-70 (example 0 to 80/70/60/50/40/30 marks as given in Question 
Paper) has to be used. Please do not hesitate to award full marks if the answer deserves it. 

12  Every examiner has to necessarily do evaluation work for full working hours i.e., 8 hours 
every day and evaluate 20 answer books per day in main subjects and 25 answer books per 
day in other subjects (Details are given in Spot Guidelines).This is in view of the reduced 
syllabus and number of questions in question paper. 

13  Ensure that you do not make the following common types of errors committed by the 
Examiner in the past:- 
● Leaving answer or part thereof unassessed in an answer book. 
● Giving more marks for an answer than assigned to it. 
● Wrong totaling of marks awarded on an answer. 
● Wrong transfer of marks from the inside pages of the answer book to the title page. 
● Wrong question wise totaling on the title page. 
● Wrong totaling of marks of the two columns on the title page. 
● Wrong grand total. 
● Marks in words and figures not tallying/not same. 
● Wrong transfer of marks from the answer book to online award list. 
● Answers marked as correct, but marks not awarded. (Ensure that the right tick mark is 

correctly and clearly indicated. It should merely be a line. Same is with the X for 
incorrect answer.) 

● Half or a part of answer marked correct and the rest as wrong, but no marks awarded.  
14  While evaluating the answer books if the answer is found to be totally incorrect, it should 

be marked as cross (X) and awarded zero (0)Marks. 
15  Any un assessed portion, non-carrying over of marks to the title page, or totaling error 

detected by the candidate shall damage the prestige of all the personnel engaged in the 
evaluation work as also of the Board. Hence, in order to uphold the prestige of all 
concerned, it is again reiterated that the instructions be followed meticulously and 
judiciously. 

16  The Examiners should acquaint themselves with the guidelines given in the “Guidelines 
for spot Evaluation” before starting the actual evaluation. 

17  Every Examiner shall also ensure that all the answers are evaluated, marks carried over to 
the title page, correctly totaled and written in figures and words. 

18  The candidates are entitled to obtain photocopy of the Answer Book on request on payment 
of the prescribed processing fee. All Examiners/Additional Head Examiners/Head 
Examiners are once again reminded that they must ensure that evaluation is carried out 
strictly as per value points for each answer as given in the Marking Scheme. 



 
 

अंकन योजना: भौितक िवǒान  (042) 

कोड : 55(B/S) 

Ůʲ संƥा  
मूʞ िबंदु / अपेिƗत उȅर 

 

अंक  कुल 
अंक  

 खंड (क)   

1.  
(B) िकसी Ɨेũ जहां िवभव शूɊ है , वहाँ  के Ůȑेक िबंदु पर िवद्युत Ɨेũ का 
पįरमाण  शूɊ होता है।   
 

1 1 

2.  
(B) 2.9 W 
 

1 1 

3.  
(B) 

vqB

m  
 

1 1 

4.  
(A)18 mH 
 

1 1 

5.  
(B) कोई टांसफॉमŊर ŮȑावतŎ और िदʼ दोनो ंवोʐताओ ंके िलए कायŊ कर 
सकता है।   
 

1 1 

6.  (B) कुǷली के पदाथŊ मŐ पįरवतŊन करना 
 

1 1 

7.  (B) आवृित 
 

1 1 

8.  
(B) 0.75 m 
 

1 1 

9.  
(A) लाल Ůकाश पंुज मŐ फोटॉनो ंकी संƥा नीले Ůकाश पंुज मŐ फोटॉनो ंकी 
संƥा से अिधक होतो है। 

1 1 

10.  
(C) 109 10 J  
 

1 1 

11.  (A) आसőिनक 
 

1 1 

12.  
(C) अंितमत: िवसरण धारा और अपवाह धारा दोनो ंएक दूसरे के बराबर होती 
है।   
 

1 1 

13.  (D) अिभकथन (A) और कारण (R)दोनो ंगलत है।   1 1 

14.  
(A) अिभकथन  (A) और कारण (R) दोनो ंसही  कारण (R) , अिभकथन (A) 
की सही ʩाƥा करता है।   

 
1 1 

15.  (C) अिभकथन (A)  सही है , परȶु कारण (R) गलत है।   1 1 



16.   (D) अिभकथन (A) और कारण (R )दोनो ंगलत है। 
 

1 1 

 खंड (ख)   

        17.  
 
 

1 1
2

0

1

4

q q
F

r
  

F = 9  109  
1.6  10–19  1.6  10–19

4.8  4.8  10–22  

     

   = 10–7 N 
नािमक की ओर  

 
 
 
 

½ 
 
 

½  
 
 

½  
½  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
2 

18.  
  
           

C1 = C2 = 50  10–12 F 

V1 = 100 V V2 = 0 

उभयिनʿ िवभव V = 
C1 V1 + C2 V2

C1 + C2
   

                             
12

12

50 10 100
V 50V

100 10





 
 


  

संिचत ऊजाŊ U = 
1
2 (C1 + C2) V2 

                       U = 
1
2  100  10–12  50  50 J 

                       U = 1.25  10–7 J 
 
वैकİʙक: 

1 1 1q C V  

   1250 10 100    

    95 10 C   

2 0q   

1 2q q q   
95 10 Cq    

2 9 2

12
1 2

1 1 (5 10 )

2 ( ) 2 (100 10 )

q
U

C C






 

 
 

71.25 10 JU    

 
 
 
 
 
 

½ 
 
 

½ 
 

½ 
 
 
 

½ 
 
 
 
 
 

½ 
 

½ 
 
 
 
 

½ 
½ 
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बल का पįरमाण ǒात करना                                  1 ½  
बल की िदशा ǒात करना                                       ½  

संयोजन मŐ संिचत ऊजाŊ ǒात करना                                 2 



 
 

19.  
 
 

 = 
1
 = 

l
RA 

6
1.5

4

V
R

I
     

6

4

1.5 8 10
 

 
 

   5 1 13.3 10 m     
 
 

 
 
 
 

½  
 

½    
 

½ 
 

½ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

2 

20.   
 
 

2 2
1 2

1 1 1
R

n n
 

  
 

 

2 2
1

1 1 1 5

(2) (3) 36
R R


 

   
 

 

2 2
2

1 1 1 3

(1) (2) 4
R R


 

   
 

 

2

1

5

27



  

 
अथवा  

 
 
 

1/3
0R R A  

R1
R2

 = 






A1

A2

1
3 

1/3

1

2

125

27

R

R
  
 

 

1

2

5

3

R

R


 
 

 
 
 
 

½  
 
 

½ 
 

½  
 

½  
 
 
 
 
 
 

½  
 

½ 
 
 

½  
 

½  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

2 

21.  
 

 
 

 
 

तार के पदाथŊ  िवद्युत चालकता ǒात करना                      2 

तरंगदैȯŘ का अनुपात ǒात करना                               2 

नािभकीय िũǛाओ ंका  अनुपात ǒात करना                2       

इलेƃŌ ॉन सांūता पįरकिलत करना                                2 



2
e h in n n  

2
i

e
h

n
n

n
  

    = 
1.5  1010  1.5  1010

2.25  1015  

   = 105 cm–3 

½  
 

½ 
 
 

½ 
 

½ 
 
  
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

2 
 
 
 

 
 खंड (ग)   

22.  
 
 
 
(a) (i) िकसी चालक के अंदर Ůȑेक मुƅ इलेƃŌ ॉन पर बा˨ वैद्युत Ɨेũ मŐ 
बल लगता है जो उसको ȕįरत करता है िजसके कारण उसकी चाल मŐ तब 
तक वृİȠ होती है जब तक वह चालक के िकसी घनाȏक भारी आयन से 
संघǥ नही ंकरता है। इसकी चाल घटती है िफर ये ȕरण से ȕįरत होता है 
और िफर संघǥ करता है। यही ŮŢम चलता रहता है । अतः  इलेƃŌ ान एक 
औसतीय ̾थायी अपवाह चाल अिजŊत कर लेते है। 
 

(ii) vd

eE eV

m ml

 
   

 

        
1

vd l
  

 
जब  l को  2l  िकया जाता है  
अपवाह वेग आधा रह जाता है।  

अथवा  
 
 
 
 
 
(b) (i) धारा के मागŊ मŐ सेल के िवद्युत अपघǨ Ȫारा उȋɄ Ůितरोध सेल का 
आंतįरक Ůितरोध कहलाता है ।  
    कारक (कोई दो ) – इलेƃŌ ोड की Ůकृित  
      r  िवद्युत अपघǨ की सांūता  
     r   दो इलेƃŌ ोडो के बीच की दूरी  

 
 
 

 
 
 
 

1½  
 
 
 
 

½ 
 
 

 
½  
 
 

½  
 
 
 
 

 
 

 
 

½  
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(a) (i) इलेƃŌ ॉन क ̾थायी अपवाह चाल की ʩाƥा करना  1½  
     (ii) अपवाह चाल मŐ पįरवतŊन पįरकिलत  करना        1½  

(b) (i) िकसी सेल के आंतįरक Ůितरोध को पįरभािषत करना               ½ 
  दो कारक बताना िजनसे आंतįरक Ůितरोध Ůभािवत होता है      ½+½ 
(ii) िकसी सेल के आंतįरक Ůितरोध के िलए ʩंजक ʩुȋɄ करना   1½  



      r  1/ इलेƃŌ ोडो का Ɨेũफल (िवद्युत अपघǨ मŐ डूबे Šए) 
      r  1/ तापमान 
       
(ii) धारा मŐ कुल Ůितरोध = R + nr 

     कुल  emf = n 

 
n

I
R nr





 

nr = 
n

I


 – R 

r = 
I


 – 

R
n 

 

½  
 

½  
 
 
 

½  
 
 

½ 
 

 
½ 
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23.  
 
 
 
 
(a) Ůेįरत िवद्युत वाहक बल (emf ) का पįरमाण चंुबकीय ɢƛ मŐ समय के 
साथ होने वाले पįरवतŊन की दर के बराबर होता है ।  

(यिद छाũ केवल Bd

dt

 
  
िलखता है तो उसे ½ अंक िदया जाए) 

(b)  = BA cos  = BA cos t 
     N फेरो ंके िलए    = NBA cos t 

     Bd

dt

   

+NBA  sin t 

अिधकतम t = 

2 के िलए  

                 NBA 
 

 
 
 
 
 

1 
 
 
 
 

½  
 

½ 
 

½  
 

½  
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24.  
 
 
 
 
 
 
िवद्युत चंुबकीय तरंगे ȕįरत आवेश / दोिलत आवेश से उȋɄ होती है ।  
अिभलƗण (कोई दो) 
1. िनवाŊत मŐ Ůकाश की चाल से चलती है ।  
2. अनुŮ̾थ Ůकृित होती है । 

 
 
 
 
 
 

 
1 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(a) फैराडे के िनयम का कथन                                   1 
(b) ताȁिणक emf के मान के ʩंजक की ʩुȋिȅ करना      1½   
अिधकतम  Ůेįरत emf  की दशा बताना                                       ½  

िवद्युत चंुबकीय तरंगो ंको उȋɄ करने की िविध                  1 
िवद्युत चंुबकीय तरंगो ंके दो अिभलƗण िलखना               ½+½  
Ůȑेक का एक उपयोग िलखना  – (i) रेिडयो तरंगे              ½  
                                       (ii)सूƘ तरंगे               ½  
 
 



3. आपितत सतह पर दाब डालती है ।  
4. संवेग और ऊजाŊ का संचरण करती है ।  
उपयोग :  
 (i) रेिडयो और दूरदशŊन की संचार Ůणाली मे  
(ii) रडार /उपŤह संचार Ůणाली मŐ  
( कोई ओर दो ) 

½+½  
 

 
 

½  
½  

 
 
 
 
 

3 

25.  
 
 
 
(a) जब एकवणŎय Ůकाश से संकीणŊ एकल िझरी को Ůकािशत करते हœ। िझरी 
के िविभɄ भागो ंसे आने वाली तरंगŐ एक दूसरे पर अȯारोिपत होती है तो एक 
कŐ ūीय उİǄʿ के साथ चौड़ा पैटनŊ िदखाई पड़ता है । कŐ ū के दोनो ंऔर घटती 
तीŴता के दीɑ और अदीɑ Ɨेũ बनते हœ ।  इसे Ůकाश िववतŊन पैटनŊ कहते हœ 
।  

(b) o = 
2D

a    

      
2 9

2

2 1.5 10 540 10

0.09 10

 



   



  

 

         
= 1.8  10–7 m

 

 
 
 
 
 

1 
 
 
 

 
 

½  
1  
 

½  
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26.  
 
 
 
 
(a) ऐसे नािभक िजनकी ūʩमान संƥा समान होती है समभाįरक कहलाते 
है ।  
ऐसे नािभक िजनकी ɊूटŌ ॉन संƥा समान होती है लेिकन परमाणु Ţमांक 
िभɄ हो समɊूटŌ ॉिनक कहलाते हœ ।   
(b) यिद नािभक की िũǛा R है तो इसका आयतन  

    V = 
4
3  R3 

जैसा िक , R = Ro A
1
3  , V = 

4
3  R3

o A 

नािभक का घनȕ  
ρ = 

M
V = 

A
4
3p Ro

3A
 

ρ = 
3

4p R3
o

 = िनतयांक  

नािभकीय घनȕ A पर िनभŊर नही ंकरता   

 
 
 

 
 

1 
 
 
 
 

 
 

½  
 
 

½  
 
 
 

½  
 
 

½  
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(a) Ůकाश के िववतŊन की ʩाƥा                  1 
(b) कŐ ūीय उİǄʿ की चौड़ाई ǒात करना             2 

(a) समभाįरक और समɊूटŌ ॉिनक के बीच अंतर ˙ʼ करना           1 
(b) दशाŊना की नािभकीय घनȕ ,नािभक की ūʩमान संƥा पर िनभŊर नही ं
करता                                            2  



27.  
 
 
 
 
(a) आइɌटाइन की Ůकाश िवद्युत समीकरण  
 max 0K h h    

1.यिद 0  , maxK  आपितत िविकरण की आवृित के साथ उȖिजŊत 

इलेƃŌ ान की अिधकतम गितज ऊजाŊ बढ़ती है।  
2. यिद 0  , maxK

 
अिधकतम गितज ऊजाŊ ऋणाȏक होगी जो की संभव 

नही ंहै । अतः  देहली आवृित से कम आवृित पर Ůकाश िवद्युत उȖजŊन नही ं
होगा ।  
(कोई ओर दो Ůायोिगक लƗणो ंकी ʩाƥा पर छाũ को पूणŊ अंक िदए जाए) 
 

(b) E = 
hc
  = 

34 8

9 19

6.63 10 3 10
V

450 10 1.6 10
e



 

  


  
 

           = 2.76 eV 
 धातु B और  C से Ůकाश िवद्युत उȖजŊन होगा ।  

 
 

 
 
 
 

½ 
 

½ 
 

½ 
 
 
 

 
 

 
½  
 

½  
½  
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28.  

 
 
 
 
 
 
(a) 

n - Ůकार का अȠŊचालक p - Ůकार का अȠŊचालक  
1. पंच संयोजक तȕ को अपिमिŵत 
करने पर 
2. इलेƃŌ ॉन बŠसंƥक आवेश 
वाहक है। 

1. िũ संयोजक तȕ को अपिमिŵत 
करने पर  
2. होल बŠसंƥक आवेश वाहक 
है। 

  
(b) चालन बœड मŐ इलेƃŌ ॉन मुƅ होने के कारण िवद्युत Ɨेũ मŐ आसानी से 
ȕįरत हो जाते हœ। संयोजी बœड मŐ इलेƃŌ ॉन अȠŊ  चालक के परमाणुओ ंके बीच 
बंधे होते हœ, इसिलए िवद्युत Ɨेũ से कम ȕįरत होते हœ। अतः  वह चालन बœड 
के इलेƃŌ ॉनो ंकी तुलना मŐ कम अपवाह वेग Ůाɑ करते हœ। संयोजी बœड मŐ 
इलेƃŌ ॉनो ं की गितशीलता चालन बœड के इलेƃŌ ॉनो ं की गितशीलता से कम 
होती है। संयोजी बœड मŐ इलेƃŌ ॉन की गित होल की गित के तुʞ होती है परंतु 
िवपरीत िदशा मŐ, इसिलए संयोजी बœड मŐ हाल की गितशीलता चालन बœड मŐ 
इलेƃŌ ॉन की गितशीलता से कम होती है ।  

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

1 
 
 
 
 
 
 

2 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

3 
 

 खंड (घ)   

(a) Ůकाश िवद्युत उȖजŊनो ंके Ůयोिगक लƗणो ंकी ʩाƥा      1½   
(b) यह पहचानना िक कौन सी धातु (एं)Ůकाश िवद्युत Ůभाव को  
दशाŊएंगी                                   1½                        

(a) दो Ůकार के अपūʩी अȠŊ चालको ंके बीच िवभेदन                       1 
(b) चालन बœड मŐ िकसी इलेƃŌ ॉन की गितशीलता अिधक होने की ʩाƥा 2  



29. 
(i) (D) 0 1

2

I

r




 

(ii) (B) 0 1 2

2

I I

r




, उȰाŊधर अधोमुखी संकेत करते Šए  

(iii) िकसी भी िवकʙ के िलए पूणŊ अंक दे  

(iv) (a) (A) 1

1 2

I r

I I
, I1 और  I2 समान िदशा मŐ Ůवािहत होती है ।  

अथवा  
     (b) (C) शू᭠य 

 
1 

 
1 
 

1 
 

1 
 

1 4 
30. (i) (A) घटेगी , घटेगी  

(ii) (B) घटेगा  
(iii) (a) (B) चार गुनी हो जाएगी  

अथवा  
      (b) (A) 0.375 mm 
(iv) (A) समान आवृित , समान तीŴता और İ̾थर कलांतर π. 

1 
1 
1 
 

1 
1 
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 खंड (ड.)   

31. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

(a) (i) ) (i) एक िवद्युत Ɨेũ  

E   मŐ  कोण  पर दो आवेशो ं+q और  –q व 

लंबाई 2a वाला एक िवद्युत ि᳇Ŭुव रखा है।  
 

 

E  मŐ +q आवेश पर बल = + q


E        


E  मŐ –q आवेश पर बल = – q


E 

 Fnet = 0 

एक एकसमान िवद्युत् Ɨेũ मŐ एक िवद्युत् िȪŬुव पर नेट बल शूɊ है। 
अतः  कोई ̾थानाȶरीय गित नही ंहोगी।  
ये दो समान और िवपरीत बल एक बल युƵ बनाते है िजससे बल आघूणŊ 
लगता है।  
 = qE  2a sin 
 = (q  2a) E sin 

 
 
 
 
 
 
 

½  
 
 
 
 
 
 
 
 
 

½  
 
 
 

½  
 

½  
 

½  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(a) (i) दशाŊना की िȪŬुव कोई  ̾थानाȶरीय गित नही ंकरेगा         1 
    बल आघूणŊ के िलए ʩंुजक की ʩुȋिȅ  करना                      1½ 
    िदशा का उʟेख करना                                                     ½  
(b) िकया गया कायŊ ǒात करना                                               1+1 



 
 
 

 = p E sin 
  = 


p 


E

 ,

p  और 


E दोनो ंके ल̱ɳत् होता है और इसकी िदशा दिƗण हˑ पŐच 

िनयम Ȫारा िनकाली जाती है।   

ii) W = U2 – U1 = –pE cos 180 – (–pE cos 0)  
         = pE + pE = 2pE 
  W = –pE cos 90 – (–pE cos 0) 
      = 0 + pE = pE 
 

अथवा  
 

 
 

 
 
 
(b) (i) जैसे ही संधाįरũ को बैटरी से जोड़ते हœ तो बैटरी के धनाȏक टिमŊनल 
से जुड़ी संधाįरũ की ɘेट पर इलेƃŌ ॉन का Ÿस होता है िजससे उस पर 
घनाȏक आवेश अिजŊत होता है। तभी बैटरी के ऋणाȏक टिमŊनल से जुड़ी 
ɘेट पर इलेƃŌ ॉन आते हœ और उस पर ऋणाȏक आवेश अिजŊत होता है और 
यह तब तक होता है जब तक बैटरी के टिमŊनलो ंके बीच िवभावांतर संधाįरũ 
की पिǥकाओ ंके बीच िवभावांतर के समान नही ंहो जाता । 
 
संधाįरũ को आवेश  dQ से आवेिशत करने मŐ िकया गया कायŊ  
              dW VdQ  

जैसा ᳰक, 
Q

V
C

  

  
Q

dW dQ
C

  

कुल िकया गया कायŊ  

 
Q

dW dQ
C

   

2
21

( )
2 2

Q
W CV Q CV

C
    

(ii) िवद्युत् Ɨेũ, 
0 0

Q
E

A


 

   

   
6

2
3 12

0

4.0 10

1600 10 8.85 10

Q
A m

E






 

  
 

 20.28A m  

 
 
 
 

½ 
 
 

½  
½  
½  
½   
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1 
 

 
 

½  
 
 
 

½  
 
 

½  
 

½  
 
 

½  
 

1  
 

½  
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(b) (i) ʩाƥा करना िक संधाįरũ िकस Ůकार आवेश अिजŊत करता है  1 
     संधाįरũ मŐ संिचत ऊजाŊ के िलए ʩंजक की ʩुȋिȅ करना              2 
(ii) पिǥकाओ ं का Ɨेũफल ǒात करना                                               2 



32.    
 
 
 
  
(i) 
 

(उपरोƅ /कोई और से केवल एक अंतर) 
(ii) गितमान आवेिशत कण बल पर  
      ( )F q v B 

  
 

(I) जब v B
 

अथाŊत v


और B


 के मȯ कोण 900  हœ  
 

(II) जब v


और  B


 के मȯ कोण 00और1800 के बीच हœ , 00,900 ,1800 
को छोड़कर अथाŊत  0º < θ <1800  , 900 को छोड़कर  
 

(III) जब v


  और B


 के मȯ कोण या तो 00 हो या 1800 हो  

(iii) 0
2

sin
4

Idl
dB

r





  

 
7 2

2

4 10 10 0.5 10 sin 90

4 1
dB




     



 

 95 10 TdB     z अᭃ के अनुᳰदश 

अथवा  
(b) 

 
 
 
 
(i) िवद्युत धारा पाश पर चंुबकीय Ɨेũ मŐ बल आघूणŊ लगता है। 
चल कंुडली गैʢेनोमीटर िनɻ से बनी होती है 
1. िकसी अƗ पर घूणŊन के िलए अनेक फेरो ंवाली एक कंुडली 
2. एक बेलनाकार नरम लोह Ţोड  
3. अवतलीय आकृित के चंुबकीय Ŭुव  
4. कंुडली के घूणŊन के िवरोध मŐ बल आघूणŊ देने वाली कमानी  

िवद्युत Ɨेũ 
 

चंुबकीय Ɨेũ 

1. İ̾थर आवेिशत कण से उȋɄ 
होता है । 
2. आवेशो ंको Ůभािवत करता है । 
3. िवद्युत Ɨेũ रेखाएं संतत बंद लूप 
नही ंबनाती है। 

1. गितमान आवेिशत कण से उȋɄ 
होता है । 
2. चंुबकीय पदाथŘ को Ůभािवत 
करता है।  
3. चंुबकीय Ɨेũ रेखाएं संतत बंद 
लूप बनाती हœ। 

 
 
 
 

 
 
 
 
 

1 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

½  
 

½  
 

 
½  
 

½ 
 

½  
 

½ 
 

½+½  
 
 
 
 
 
 
 

1 
 
 
 

 
1 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(i) िवद्युत Ɨेũ और चंुबकीय Ɨेũ मŐ अंतर                                      1 
(ii) (I),(II) और (III)  की दशा के िलए संिƗɑ ʩाƥा                2 
(iii) चंुबकीय Ɨेũ का पįरमाण व िदशा ǒात करना                       2 

(i) कायŊकारी िसȠांत                                                 1 
संरचना और कायŊ िविध का संƗेप मŐ वणŊन                 1+1 
(ii) वोʐमीटर का Ůितरोध ǒात करना                       2 
 



5. संकेतन और पैमाना 
 
जब कंुडली से धारा Ůवािहत होती है तब तक बल आघूणŊ कायŊ करता है  
              1    

(िũǛ चंुबकीय Ɨेũ के कारण sin =1) 

कमानी Ȫारा लगाया िवरोधी बल आघूणŊ  
                2r k   

साʄाव̾था मŐ  
                  k    

                 
NBA

I
k

    
 

 

(ii)   
g

V
R G

I
   

         
3

10
100

10 10
R  


 

          900R    ᮰ेणीᮓम मᱶ 

वोʐमीटर का Ůितरोध  

VR G R   

100 900 1000VR      

 
 
 

½  
 
 
 
 
 
 

 
 

½  
 
 
 

½  
 
 

 
½  
 

½  
½  
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33. (a)  

 
 
 
 
(i) 02 , 60n A   

 

sin
2

sin / 2

mD A

n
A

 
 
   

 

0

0

60
sin

2
2

sin 60 / 2

mD 
 
   

060 1
sin

2 2
mD 

 
 

 

0 0sin 30 45
2

mD   
 

 

030mD   

 
 
 

 
 
 
 

½  
 
 
 
 

½  
 
 
 
 
 

½  
 

½ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(i) Ɋूनतम िवचलन कोण का मान ǒात करना            2 
Ɋूनतम िवचलन कोण पर माȯम (जल) का Ůभाव बताना   1 
(ii) आपतन कोण का Ɋूनतम मान ǒात करना                    2 



w

n
n

n
  , जल मŐ mD का मान घटेगा  

(ii) 
1

sin ci n
  

1 1 1
sin sin

2
ci n

          
 

045ci   

पूणŊ आंतįरक पįरवतŊन के िलए , आपतन कोण > 45º  
 

अथवा 
 
 
(b) 
 
 
 
 
 
(i) 1 2400 , 500nm nm    

पांचवी दीɑ िů̢ज की दूरी  
max
n

n D
y

d


  

max 2
5

5 D
y

d


  

9
max
5 3

5 500 10 1.5

1.5 10
y





  



 

max 3
5 2.5 10 2.5y m mm    

 min 2 1

2n

n D
y

d


  

तीसरी अदीɑ िů̢ज की दूरी  
9

min
3 3

5 400 10 1.5

2 1.5 10
y





  


 
 

min
3 1y mm  

   2 11ii n n    

2

1

1 500

400

n

n





   

4n   
Ɋूनतम दूरी  

2
4

n D
y

d


  

1 
 

½ 
 
 

½   
½  
½  
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
½ 
 
 
 

½  
 

½  
 

½  
 
 
 

½  
 

½  
 

½  
 

 
½  
 

½  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

(i)I. पांचवी दीɑ िů̢ज की दूरी ǒात करना                   1½  

   II. तीसरी अदीɑ िů̢ज की दूरी ǒात करना       1½  

(ii) कŐ ū से िनकटतम दूरी ǒात करना                  2 



9

3

4 500 10 1.5

1.5 10





  



 

2 mm  

 
 

½  
 

 
 

5 
 

 
 


